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(54) Title: DYNAMIC IMPLANTED VERTEBRAL ORTHESIS 
(54) Titre: ORTHESE VERTCBRALE IMPLANTEE DYNAMIQUE 
(57) Abstract 

The invention relates to a dynamic implanted vertebral orthesis preserving at least 
partially the natural physiological mobility of vertabrae by effecting and maintaining 
a correction of the relative position of the vertabrae and/or the efforts exerted on 
the vertabrae, without osteosynthesis, graft or arthrodesis, and comprising anchoring 
elements (1, 2, 3) fixed to the vertabrae and holding means (4a, 4b, 21a, 21b, 22a, 22b, 
23a, 23b, 24a, 24b) which are associated to the anchoring elements (1, 2, 3) and which 
m a in ta in the vertebrae with respect to each other in a corrected position, characterized 
in that the means (4a, 4b, 21a, 21b, 22a, 22b, 23a, 23b, 24a, 24b) have or are comprised 
of elastic return means exerting elastic return forces whose orientation and intensity 
are determined in order to maintain the vertebrae in a correct position against natural 
deformation forces or to reduce the efforts exerted on the vertebrae while preserving 
their mobility. 

(57)Abrege" 

L' invention concerne une orthese vertebrale implantee dynamique preservant au 
moins pour partie la mobilite* physiologique naturelle des vertebres en permettant, s ans 
osteosynthese, greffe ni arthrodese, d'effectuer et de maintemr une correction de la 
position relative des vertebres et/ou des efforts exerces sur les vertebrcs, comprenant 
des elements d'ancrage (1, 2, 3) fixes sur les vertebres et des moyens (4a, 4b, 21a, 
21b, 22a, 22b, 23a, 23b, 24a, 24b) de maintien associes aux 616ments d'ancrage (1, 
2, 3) pour maintemr les vertebres les unes par rapport aux autrcs en position corn gee, 
caracte'iisee en ce que les moyens (4a, 4b, 21a, 21b, 22a, 22b, 23a, 23b, 24a, 24b) 
de maintien component ou sont cons times de moyens de rappel elastique exercant des 
forces de rappel Elastique dent l'orientation et la valeur sont d£terminees pour maintemr 
les vertebres en position corrigee a rencontre des forces naturcUes de deformation ou 
pour recUnre les efforts exerces sur les vertebres en conservant leur mobilite. 




UNJQUEMENTA TTTRE D 'IN FORMATION 

Codes utilises pour identifier les Etats parties au PCT, sur les pages de couverture des brochures publiant 
des demandes Internationales en vertu du PCT. 



AT 


Autrichc 


GB 


Royaume-Uni 


MR 


Manriianie 


AU 


Australie 


GE 


Geotpe 


MW 


MaUwi 


BB 


Barbade 


GN 




NE 


Niger 


BE 


Bclgique 


GR 


Grtce 


NL 


Pays-Bas 


BF 


Burkina Faao 


HTJ 


Hosgrte 


NO 




BG 


Bulgarie 


OS 


biande 


NZ 


Nouvdle-Zelande 


BJ 


Benin 


IT 


Balie 


PL 


Potogne 


BR 


BresQ 


JP 


Japon 


PT 


Portugal 


BY 


Belarus 


KE 


Kenya 


RO 


Roumanie 


CA 


Cuudi 


KG 


Kirgnizistan 


RO 


Federation deRussie 


CF 


Rdpubiiijue op ti ifnctme 


KP 




e SD 


Soudan 


CG 


Congo 




de Carte 


SE 


Suede 


ce 


Suisse 


KR 




SI 


Slo*nk 


CI 


Cdted'Ivoire 


KZ 


Kazakhstan 


SK 


Slovsqme 


CM 




U 




SN 


Senegal 


CN 


Chine 


LK 


Sri Lanka 


TO 


Tchad 


CS 


Tcaecoslovaquie 


LU 




TG 


Togo 


CZ 


Rcpubhque tcbfctpje 


LV 


Leoonie 


TJ 


Tadjikistan 


DE 


Allanagne 


MC 


Monaco 


TT 


Tttmte-et*Tobago 


DK 


Danexnark 


MD 


Repubiique de Moldova 


UA 


Ukraine 


ES 


Espagne 


MG 


Madagascar 


US 


Euis-Ums d\Amerique 


FI 


Rniande 


ML 


Mali 


UZ 


Ouzbealstan 


FR 


Prince 


MN 


Mongohe 


VN 


Viet Nam 


GA 


Gabon 











WO 95/05783 PCT/FR94/00886 

1 

ORTHESE VERTEBRALE IMPLANTEE DYNAMIQUE 



1 



La presente invention concerne unc orthese 
vertebrale implantee dynamique permettant d'effectuer et de 

> maintenir une correction de la position relative des 
vertebres et/ou des efforts statiques et dynamiques exerces 
sur les vertebres pour le traitement d'une deformation du 
rachis, congenitale ou acquise, notammsnt idiopathique ou 
autre, telle qu'une cypho-scoliose, ou d'une instabilite du 

1 rachis post-traumatique, tumorale, infectieuse, 

degenerative, ou autre. 

On connait deja des dispositifs 
d'osteosynthese rachidienne permettant de traiter les 
deformations scoliotiques, constitues d'elements d'ancrage 
dans les vertebres tels que des crochets ou des vis 
intrapediculaires, et de tiges ou cadres fixes sur les 
elements d'ancrage pour imposer une position relative aux 
differentes vertebres. Ces dispositifs d'osteosynthese 
rigides ou semi-rigides realisent. une rigidif ication de la 
colonne vertebrale dans la position corrigee et sont 
toujours associes a une greffe osseuse et a une arthrodese 
des vertebres. En consequence, la pose d'un.tel dispositif 
d'osteosynthese a pour effet de supprimer def initivement la 
mobilite physiologique naturelle des vertebres. Ainsi, ces 
dispositifs d'osteosynthese connus, s'ils resolvent en 
grande partie les problemes lies a la deformation 
scoliotique, engendrent necessairement un handicap pour le 
patient. Ce handicap est d'autant plus penalisant qu'il est 
definitif et impose a des patients en general jeunes et en 
periode de croissance. lis constituent un obstacle a la 
croissance ulterieure du rachis. 

Par ailleurs, les dispositifs 

d'osteosynthese connus posent encore de nombreux problemes 
en ce qui concerne la mise en place et la fiabilite des 
elements d'ancrage qui supportent de fortes contraintec 
compte tenu de la rigidite ulterieure, et lors de la 
fixation des tiges, plaques ou cadres, aux elements 
d'ancrage qui doit etre realisee simultanement a la 
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reduction de la deformation. Differents dispositifs 
d'osteosynthese semi-rigides ont ainsi ete proposes pour 
resoudre ces inconvenients en preservant une certaine 
elasticite fav 0r i sant la f usion de la greffe osseuse 
5 ulterieure et faciiitant la mise en place des elements 
d ancrage ou diminuant les contraintes transmises aux 
elements d'ancrage. Par exemple, FR-a-2 689 750 propose un 
tel dispositif d'osteosynthese dans leg^l les tiges 
presentent une flexibility a haute limite d« elasticite 
10 L'elasticite ainsi preservee dans, la zone de 1'arthrodese 
favorise la fusion de la greffe osseuse. Neanmoins, les 
problemes lies a la rigidif ication de la colonne persistent 
apres cette fusion. Egalement, US-A-4 836 196 decrit un 
dispositif d'espacement dispose entre des elements 
15 d ancrage et une structure de rigidif ication permettant de 
dimmuer les contraintes transmises entre le corps 
vertebral et la structure. Egalement, US-A-4 573 454 decrit 
un dispositif a structure extensible composee d'un cadre en 
deux parties telescopigues 1'une dans 1' autre, en vu« de 
favoriser la croissance ulterieure malgre la rigidif ication 
de la colonne. Neanmoins, ce probleme n'est gue 
partiellement resolu des lors gue les portions de colonne 
f^xees respectivement sur chacune des parties de la 
structure sont elles-memes rigidifiees sans croissance 
25 possible. 

Egalement, la reduction de la deformation 
lors de la pose du dispositif d'osteosynthese pose encore 
des problemes. En effet, la reduction de la deformation 
dcut pouvoir etre ef.ectuee au moment meme de la pose de 
-0 1 instrumentation vertebrale, et ce dans les trois 
dimensions. En particulier, lors d'une scoliose il 
convient non seulement de replacer les vertebres dans un 
meme plan sagittal, ma is egalement de retablir la cyphose 
et/ou la lordose tout en effectuant une derotation des 
vertebres. Les dispositifs d'osteosynthese de type Cotrel- 
Dubousset permettent de resoudre partiellement ce probleme. 
lis sont constitues de deux tiges bilaterales posterieures 
cxntrees pendant 1 ■ intervention , immediatement avant leur 
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fixation dans des elements d'ancrage en fonction de la 
deviation laterale, puis tournees pour placer leur courbure 
dans un plan sagittal afin de retablir la cyphose ou la 
lordose au moins partiellement et d'effectuer une 
5 derotation des vertebres. La correction est limitee par le 
fait qu'elle est effectuee seulement par la tige de la 
concavite qui est tournee en premier. La tige placee dans 
la convexite est modelee sur la correction obtenue et n'a 
qu'un effet stabilisateur lors de son insertion. Les deux 
10 tiges sont ensuite reliees l'une a 1' autre par des 
dispositifs de traction transversale stabilisant 1' ensemble 
en position. Neanmoins, la courbure des tiges 
essentiellement determinee en fonction de la deviation 
laterale a corriger ne correspond pas necessairement a une 
15 correction appropriee de la cyphose ou de la lordose. De 
plus, ces dispositifs sont consideres comme parmi les plus 
sophistiques et les plus rigides. II en resulte que la pose 
en est extremement delicate et que la structure osseuse est 
parfois trop fragile pour supporter les contraintes 
mecaniques engendrees. Que ces dispositifs soient rigides 
ou semi-rigides, ils sont dans tous les cas associes a une 
greffe et done aboutissent a la suppression de tout 
mouvement : il en resulte une concentration des efforts aux 
extremites de la zone instruments avec un developpement a 
ces niveaux de degenerescences disco-ligamentaires ou de 
surcharges arthrosiques. 

Outre les dispositifs de Cotrel-Dubousset, 
deux autres types de dispositifs d ' osteosynthese sont 
utilises pour traiter les deformations de la colonne 
vertebrale. II s'agit d'une part des dispositifs a plaques 
et vis pediculaires de Roy-Camille et leurs 
perfectionnements, et d'autre part, des dispositifs de 
Luque a fils sous-lamaires et leurs perf ectionnements . Les 
dispositifs de Roy-Camille sont reserves a des corrections 
35 de faibles amplitudes concernant un nombre limite de 
vertebres, et ne permettent pas une derotation efficace. 
Les dispositifs de Luque peuvent engendrer des 
complications neurologiques graves compte tenu du passage 
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des fils passant sous les lames vertebrales a proximite de 
la moelle epiniere. 

Aucun des dispositifs d ' osteosynthese 
connus ne permet la correction d'une deformation en 
preservant au moins pour par tie la mobilite physiologique 
naturelle des vertebres et les possibilites ulterieures de 
croissance . 

Par ailleurs, on connait egalement 
differents dispositifs elastiques intervertebraux 
permettant de traiter les instabilites degeneratives. 
lombaires. Ces dispositifs sont generalement constitues de 
ligaments intervertebraux ou de ressorts (accompagnes 
parfois de cales) interposes entre les apophyses epineuses 
ou entre des vis intrapediculaires . Ces ligaments ou 
ressorts exercent des forces de traction tendant a 
rapprocher les vertebres et a reduire leur mobilite 
relative. Ces dispositifs connus limitent done egalement 
considerablement la mobilite physiologique naturelle des 
vertebres instrumentees . Par ailleurs, les ligaments 
elastiques perdent rapidement leurs qualites mecaniques du 
fait qu'ils sont soumis a des forces de traction tres 
importantes. De plus, ces dispositifs sont inaptes a 
realiser une correction de deformation compte tenu 
notamment de^ leur trop grande souplesse en flexion dans le 
plan frontal. Egalement, apres leur pose, il n'est pas 
possible de faire varier l'elasticite du dispositif 
implante. 

L' invention vise done a pallier les 
inconvenients de 1' ensemble des dispositifs connus en 
proposant une nouvelle orthese vertebrale implantee 
preservant au moins pour partie la mobilite physiologique 
naturelle des vertebres et permettant, sans osteosynthese, 
greffe, ni arthrodese, d'effectuer et de maintenir une 
correction de la position relative des vertebres et/ou de 
reduire les efforts exerces sur les vertebres pour le 
traitement d'une deformation du rachis congenitale ou 
acquise, notamment idiopathique ou autre, telle qu'une 
cypho-scoliose, ou d'une instability du rachis post- 
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traumatique, tumorale, infectieuse, degenerative, ou autre. 
Ainsi, I* invention vise a proposer une nouvelle categorie 
d 1 orthese dynamique vertebrale implantee qui, contrairement 
aux dispositifs d'osteosynthese connus peut etre 
> ulterieurement modifiee ou meme otee, et preserve la 
mobilite physiologique naturelle des vertebres non 
seulement lorsqu'elle est implantee, mais aussi apres son 
ablation ulterieure. 

L' invention vise egalement a proposer une 
orthese vertebrale implantee qui preserve le potentiel de 
croissance de la colonne vertebrale. L« invention vise 
egalement a proposer une orthese vertebrale implantee qui 
peut ulterieurement etre enlevee, notamment a la fin de la 
periode de croissance lorsque les risques d ' aggravation ou 
de recidive de la deformation ou de 1 • instability ont 
disparu. 

L' invention vise egalement a proposer une 
orthese vertebrale implantee qui peut etre posee avec le 
moins de risques possibles d'atteinte du systeme nerveux. 

L' invention vise egalement a proposer une 
orthese vertebrale implantee transmettant aux elements 
d'ancrage fixes sur i es vertebres des contraintes 
mecaniques les plus faibles possibles, et en particulier 
des contraintes mecaniques dont la valeur est strictement 
limitee a celle necessaire au maintien de la correction de 
la deformation et/ou a 1 ' application des efforts desires 
sur les vertebres. 

L' invention vise egalement a proposer une 
orthese vertebrale implantee dont les caracteristiques 
peuvent etre ajustees lors de la P ose, et apres 
implantation par des reglages transcutanes ou percutanes, 
selon les besoins. 

Plus particulierement, 1' invention vise a 
proposer une orthese vertebrale implantee permettant la 
reduction de la deformation de la colonne vertebrale de 
facon precise dans l es trois dimensions. A ce titre, 
1' invention vise a proposer une orthese vertebrale 
implantee permettant de reduire les scolioses en preservant 
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la mobilite physiologique naturelle des vertebres. 

Pour cc faire, 1' invention concerne une 
orthese vertebrale implantee preservant au moins pour 
partie la mobilite physiologique naturelle des vertebres en 
permettant, sans osteosynthese, greffe ni arthrodese, 
d'effectuer et de maintenir une correction de la position 
relative des vertebres et/ou des efforts exerces entre les 
vertebres, pour le traitement d'une deformation du rachis, 
congenitale ou acquise, notamment idiopathique ou autre, 
telle qu'une cypho-scoliose, ou d'une instability du rachis 
post-traumatique, tumorale, infectieuse, degenerative, ou 
autre, comprenant des elements d'ancrage fixes sur les 
vertebres et des moyens de maintien associes aux elements 
d'ancrage pour maintenir les vertebres les unes par rapport 
aux autres en position corrigee dans laquelle la forme de 
la colonne vertebrale et/ou les efforts exerces sur les 
vertebres sont corriges, caracterisee en ce que les moyens 
de maintien comportent ou sont constitues de moyens de 
rappel elastique exercant des forces de rappel elastique 
dont 1' orientation et la valeur sont determines pour 
maintenir les vertebres en position corrigee a l'encontre 
des forces naturelles de deformation ou pour reduire les 
efforts exerces sur les vertebres en conservant leur 
mobilite. 

■ 

^ 

Selon 1' invention, 1' orthese comporte au 
moins une tige de maintien qui est associee mobile aux 
elements d'ancrage d'au moins une vertebre par des moyens 
de couplage qui interdisent tout mouvement relatif de 
coulissement en translation horizontale (c 1 est-a-dire selon 
les directions laterale et anteroposterieure par rapport a 
la vertebre) mais autorisent, apres la pose, un mouvement 
relatif selon au moins un autre degre de liberte. 

Ainsi, 1 'orthese vertebrale implantee selon 
l'invention n'est pas un dispositif d 'osteosynthese 
35 realisant une rigidi f ication de la colonne vertebrale. Elle 
constitue au contraire un systeme dynamique generant des 
forces de correction des vertebres les unes par rapport aux 
autres. Les liaisons mobiles realisees par les moyens de 
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couplage autorisant les mouvements relatifs selon au moins 
un degre de liberte permettcnt de preserver la mobilite 
physiologique naturelle des vertebres les unes par rapport 
aux autres. Les seules sources de rigidite induites par 
i l'orthese selon 1' invention sont celles qui sont 
necessaires pour effectuer et maintenir une correction des 
positions relatives des vertebres. II a ete en effet 
determine que ces limitations de mobilite sont en , fait 
necessaires et suffisantes pour traiter la majorite des 
deformations et des instability . Et l'orthese selon 
1' invention est posee sans greffe osseuse. 

Le nombre, la nature, 1 1 orientation et la 
valeur des forces de rappel elastique et des degres de 
liberte autorises par les moyens de couplage des tiges de 
maintien aux elements d' ancrage sont determines en fonction 
du degre et de la rigidite de la deformation ou de 
1' instability vertebrale. 

Avantageusement et selon 1' invention, 
chague tige de maintien est associee aux elements d' ancrage 
d'une vertebre par des moyens de couplage interdisant tout 
mouvement relatif entre la tige de maintien et les elements 
d : ancrage. Et, les moyens de couplage de cette tige de 
maintien a tous les elements d ' ancrage des autres vertebres 
autorisent,^ apres la pose, un mouvement relatif selon au 
moins un degre de liberte. 

Dans le cas d'une correction d'une 
deviation laterale de la colonne vertebrale (scoliose), les 
tiges de maintien sont de preference associees rigidement a 
une vertebre mediane par des moyens de couplage interdisant 
tout mouvement relatif, et associees de fagon mobile selon 
au moins un degre de liberte par rapport aux elements 
d' ancrage des autres vertebres notamment des vertebres 
d'extremite de la deformation a corriger. 

Selon 1' invention, le degre de liberte 
autorise par les moyens de couplage des tiges de maintien 
aux elements d' ancrage peut etre une translation 
longitudinale relative selon un axe vertical et/ou une 
rotation relative autour d 1 un axe perpendiculaire a un.plan 
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frontal et/ou une rotation relative autour d'un axe 
vertical et/ou une rotation relative autour d'un axe 
perpendiculaire a un plan sagittal. En particulier, les 
rotations autour de tout axe horizontal sont autorisees. 
5 Par exemple, selon 1** invention, dans le cas 

du traitement d'une instability lombaire, les degres de 
liberte autorises peuvent etre une translation 
longitudinale relative selon un axe vertical, une rotation 
relative autour d'un axe perpendiculaire a un plan frontal, 
0 et une rotation relative autour d'un axe vertical. Dans le 
cas d'un traitement d'une scoliose, on prevoit en outre une 
rotation relative autour d'un axe perpendiculaire a un plan 
sagittal. Ainsi" dans ce dernier cas, toute rotation autour 
d'un axe horizontal est autorisee. Selon 1' invention, ces 
5 degres de liberte sont prevus pour tous les moyens de 
couplage des tiges de maintien aux elements d 1 ancrage de 
toutes les vertebres ins trumen tees a 1* exception d'une 
seule. 

Selon *1' invention, les moyens de rappel 
elastique sont associes aux elements d' ancrage des 
vertebres avec une forme distincte de leur forme au repos, 
e'es t-a-dire de leur forme avant leur pose, de fagon a 
exercer des forces lorsque les vertebres sont en position 
corrigee et pour maintenir cette position. 

Selon 1* invention, les moyens de maintien 
comportent au moins une tige de maintien courbe souple et 
elastique en flexion associee a des elements d' ancrage d ' au 
moins deux vertebres distinctes et apte, apres sa pose, a 
exercer des forces elastiques de maintien des vertebres en 
position corrigee tout en autorisant des mouvements 
physiologiques a partir de la position corrigee des 
vertebres. Et, les moyens de couplage de cette tige aux 
elements d f ancrage d * au moins une vertebre comportent un 
alesage cylindrique traverse par la tige et dans lequel 
elle peut coulisser en translation. 

Selon 1' invention, cet alesage est menage 
dans un organe monte rotatif par rapport aux elements 
d' ancrage autour d'un axe perpendiculaire au plan frontal 
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et/ou autour d ' un axe perpendiculaire au plan sagittal de 
la vertebre correspondante . Cet organe peut etre une sphere 
percee de l'alesage cylindrique, et cette sphere est 
enfermee dans un logement spherique solidaire des elements 
5 d'ancrage lui permettant une totale liberte de rotation 
autour de tous les axes situes dans le plan horizontal. Par 
ailleurs, selon 1' invention, les moyens de couplage de la 
tige* aux elements d'ancrage d'au moins une vertebre 
autorisent une rotation propre de la tige autour de son axe 

10 par rapport aux elements d'ancrage. 

Selon 1' invention, chaque tige est placee 
en position laterale par rapport aux apophyses epineuses 
dans les gouttieres paravertebrals . 

L'orthese selon 1' invention peut comprendre 

15 une seule tige d'un cote des apophyses epineuses ou deux 
tiges, une de chaque cote. Chacune des tiges est cintree 
d'origine a la fabrication, de sorte que sa forme au repos 
est courbe. Lors de sa pose et de son association aux 
elements d'ancrage, la courbure de chacune des tiges est 

20 modifiee de sorte quelle exerce des contraintes elastiques 
de flexion sur les elements d'ancrage. Le materiau et les 
dimensions de chaque tige sont determines de fagon que des 
flexions elastiques volontaires ulterieures de la colonne 
vertebralev soient possibles, apres la pose et a partir de 

25 la position corrigee des vertebres. 

Avantageusement et selon 1' invention, les 
moyens de maintien comportent au moins un ressort agissant 
sur les elements d'ancrage d'au moins une vertebre. Un tel 
ressort peut etre un ressort a spires jointives ou non 

30 jointives dont une extremite est associee aux elements 
d'ancrage d'une vertebre et dont 1" autre extremite est 
associee aux elements d'ancrage d'une autre vertebre. Un 
tel ressort a spires peut etre un ressort de compression ou 
de traction entourant une tige de maintien reliant les 

35 elements d'ancrage des differentes vertebres instrumentees . 
La tige fait alors office de guide pour le ressort. Ainsi, 
selon 1' invention, les moyens de maintien comportent du 
cote concave d'une deformation a corriger et/ou du cote 
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convexe d'une deformation a corriger, une tige et au moins 
un ressort de compression, et/ou respectivement . dp 
traction entourant la tige. Selon 1' invention, les deux 
extremites d'un ressort peuvent etre bloquees en rotation 
par rapport aux elements d'ancrage de deux vertebres de 
fagon a imprimer un couple de torsion a ces vertebres. Pour 
ce faire, les spires du ressort sont enroulees ou deroulees 
par rapport a leur forme au repos apres 1 ' association et 
avant la fixation des extremites de ce ressort aux elements 
d'ancrage. Un tel couple de torsion imprime par un ressort 
entourant une tige permet d'exercer un couple de rotation 
des vertebres les unes par rapport aux autres -et en 
particulier par rapport a la vertebre centrale-. Le meme 
ressort est alors un ressort de compression ou de traction 
15 et un ressort de torsion. 

Une orthese selon 1' invention comporte en 
outre des moyens de reglage de la valeur des forces de 
rappel elastique exercees au moins par une partie des 
moyens de rappel elastique. 

Selon 1' invention, des moyens de reglage 
permettent de faire varier, en position corrigee des 
vertebres, 1 ' allongement elastique (c ' est-a-dire la 
variation elastique de longueur ou de forme) des moyens de 
rappel elastique par rapport a leur forme au repos. Ces 
moyens de reglage peuvent etre constitues d'au moins un 
micromoteur electronique et/ou d'au moins un dispositif 
manuel de reglage de la position d'une butee d'appui des 
moyens de rappel elastique par rapport a des elements 
d'ancrage d'une vertebre. Selon 1' invention, les moyens de 
reglage component des moyens de commande transcutanee ou 
percutanee apres implantation de 1 'orthese, par exemple 
sous la forme d'une commande electromagnetique . 

Selon 1' invention, les moyens de reglage 
comportent au moins une partie des moyens de maintien et/ou 
des moyens de rappel elastique qui est formee en un alliage 
metallique a memoire de forme. Des lors, l e reglage peut 
etre effectue en rechauffant cette partie de facon a 
restaurer tout ou partie de sa forme pour utiliser son 
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elasticite selon les besoins. Ainsi, les fciges et/ou les 
ressorts peuvent etre constitues en tout ou partie d ' un 
alliage metallique a memoire de forme. 

L 1 invention concerne egalement une or these 
5 vertebrale implantee comportant en combinaison tout du 
partie des caracteristiques mentionnees ci-dessus ou ci- 
apres . 

D'autres caracteristiques, buts et 
avantages de 1 1 invention apparaitront a la lecture de la 
0 description suivante de ses modes de realisation 
preferentiels qui se refere aux dessins annexes, dans 
lesquels : 

~ la figure 1 est une vue schematique 
posterieure d'un premier mode de realisation d'une orthese 
5 selon 1' invention, plus particulierement destinee au 
traitement d f une scoliose, 

- la figure 2 est une vue schematique de 
profil d'un deuxieme mode de realisation d*une orthese 
selon 1' invention, plus particulierement destinee au 

0 traitement d f une scoliose, 

- la figure 3 est une vue schematique en 
coupe verticale de detail des moyens de blocage en rotation 
d'une extremite de ressort d'une orthese selon 1' invention, 

v ~ la f igure 4 est une vue schematique en 
coupe selon la ligne IV-iv de la figure 3, 

■ la figure 5 est une vue schematique en 
coupe verticale de detail d'un dispositif de reglage manuel 
des moyens de rappel elastique d'une orthese selon 
1 ' invention, 

- la figure 6 est une vue schematique en 
coupe selon la ligne VI-VI de la figure 5, 

- la figure 7 est une vue schematique en 
coupe verticale de detail d'un micromoteur de reglage des 
moyens de rappel elastique d'une orthese selon 1' invention, 

- la figure 8 est une vue schematique 
posterieure d'un troisieme mode de realisation d'une 
orthese selon 1' invention, plus particulierement destinee 
au traitement d'une instability lombaire degenerative, 
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- la figure 9 est une vue schematique en 
coupe de detail selon la ligne IX-IX de la figure 8, 

- la figure 10 est une vue schematique 
posterieure d'un quatrieme mode de realisation d'une 

i orthese selon 1' invention, plus particulierement destinee 
au traitement d'une instability lombaire degenerative, 

- la figure 11 est une vue schematique 
posterieure illustrant une premiere etape de pose de 
1' orthese de la figure 1, 

- la figure 12 est une vue schematique 
posterieure illustrant une deuxieme etape de pose de 
1' orthese de la figure 1, 

- la figure 13 est une vue schematique 
posterieure illustrant une troisieme etape de pose de 

15 1' orthese de la figure 1, 

- la figure 14 est une vue schematique 
posterieure illustrant une quatrieme etape de pose de 
1' orthese de la figure 1, 

- la figure 15 est une vue schematique en 
20 coupe par un plan horizontal des elements d'ancrage d'une 

vertebre d'une orthese selon un cinquieme mode de 
realisation de 1' invention, 

- la figure 16 est une vue schematique 
posterieure d'une pince d'un materiel ancillaire de pose 

25 d'une orthese selon 1' invention, 

- la figure 17 est une vue schematique en 
section selon la ligne XVII-XVII de la figure 16, 

- la figure 18 est un schema theorique en 
section dans un plan horizontal permettant de determiner 
les caracteristiques d'une tige de maintien et de rappel 
elastique d'une orthese selon 1' invention, 

- la figure 19 est un schema theorique en 
section dans un plan sagittal permettant de determiner les 
caracteristiques d'une tige de maintien et de rappel 

35 elastique d'une orthese selon 1' invention. 

Dans tout le texte, et sauf indication 
contraire, le terme "vertical" designe la direction axiale 
de la colonne vertebrale qui ne correspond pas a la 
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direction verticale absolue puisque la colonne vertebrale 
presente une courbure (cyphose et lordose). De meme, le 
terme "horizontal" designe toute direction contenue dans le 
plan perpendiculaire a la direction verticale, le terme 

5 "sagittal" designe tout plan contenant les directions 
verticale et horizontale anteroposterieure, et le terme 
"frontal" designe tout plan contenant les directions 
verticale et horizontale laterale. Ces ,termes sont done 
utilises en reference a chaque vertebre. 

6 La figure 1 represente un premier mode de 
realisation d'une orthese vertebrale implantee selon 
1 ' invention qui permet d'effectuer et de maintenir une 
correction de la position relative de cinq vertebres 
dorsales pour le traitement d'une deformation de type 

5 scoliotique. Avant la pose de 1 'orthese, les vertebres 
presentent une deviation laterale telle qu'une courbure a 
convexite orientee vers la droite (figure 11). L'orthese 
selon 1' invention comprend un element d'ancrage 1 fixe sur 
la vertebre super ieure extreme, un element d'ancrage 2 fixe 
sur la vertebre extreme inferieure, et un element d'ancrage 
3 fixe sur la vertebre mediane situee au centre de la 
courbure originelle naturelle de la scoliose. 

L'orthese comporte en outre deux tiges 4a, 
4b de maintien s'etendant latefalement de chaque cote des 
apophyses epineuses, a savoir une tige gauche 4a placee du 
cote de la concavite de la deformation a corriger, et une 
tige droite 4b placee du cote de la convexite de la 
deformation a corriger. Chaque tige 4a, 4b est une tige 
courbe, souple et elastique en flexion realisee en materiaq 
biocompatible tel qu'un alliage metallique (acier 
inoxydable ou titane) et/ou en materiau composite. Chaque 
tige 4a, 4b est associee aux elements d'ancrage 1, 2, 3 des 
vertebres par des moyens 5a, 5b, 6a, 6b, 7a, 7b de 
couplage. Chaque tige 4a, 4b est cintree d'origine a la 
fabrication et est associee aux elements d'ancrage en 
s'etendant dans un plan sagittal avec sa convexite orientee 
vers la direction posterieure. Ce cintrage d'origine des 
tiges 4a, 4b n'est pas modifie avant leur pose. Les tiges 
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4a, 4b sont realisees dans un materiau d'une haute 
resistance a la rupture et ayant un fort module 
d' elasticity . Leurs caracteristiques dimensionnelles et 
mecaniques sont determinees de sorte que ces tiges 4a, 4b 
i sont aptes, apres leur pose, a exercer des forces 
elastiques destines a maintenir les vertebres dans la 
position corrigee representee a la figure 1 , tout en 
autorisant des mouvements physiologiques a partir de cette 
position corrigee des vertebres. Pour exercer des forces de 
rappel elastique, les tiges 4a, 4b presentent, une fois 
associees aux elements d'ancrage 1, 2, 3 et en position 
corrigee des vertebres, une forme distincte de leur forme 
au repos. En particulier, dans le cas d'une correction 
d'une scoliose dorsale, la courbure au repos des tiges 4a, 
4b est plus importante que celle qu'elles presentent une 
fois associees aux elements d'ancrage 1, 2, 3. De la sorte, 
les tiges 4a, 4b exercent, en position corrigee des 
vertebres, des contraintes elastiques en flexion. Ces 
contraintes elastiques en flexion, maintiennent ainsi la 
20 position corrigee. Elles tendent a supprimer la scoliose 
dans le plan frontal, a creer la cypho-lordose 
physiologique dans le plan sagittal, et a supprimer la 
rotation vertebrale dans le plan horizontal. Les tiges 4a, 
4b constituent done en elles-memes des moyens de rappel 
elastique exercant des forces de rappel elastique qui sont 
determinees pour maintenir les vertebres en position 
corrigee a l'encontre des forces naturelles de deformation. 
De plus, les caracteristiques dimensionnelles et mecaniques 
des tiges 4a, 4b sont determinees de telle facon que ces 
tiges 4a, 4b presentent une elastic! te residuelle a partir 
de la position corrigee des vertebres. De la sorte, les 
tiges 4a, 4b ne s'opposent pas aux mouvements 
physiologiques naturels des vertebres les unes par rapport 
aux autres a partir de la position corrigee. Ces mouvements 
35 physiologiques sont egalement rendus possibles grace aux 
moyens 5a, 5b, 6a, 6b, 7a, 7b de couplage qui sont concus a 
cet effet. 

Les moyens 5a de couplage de la tige gauche 



25 



30 



FEUILLB DE REMPLACEMENT (REGLE 26) 



0 



WO 95/05783 PCT/FR94/00886 

15 

4a a 1* element d'ancrage 1 superieur de la vertebre 
superieure instrumentee comportent une sphere 8 montee 
librement rotative et entermee dans un logement spherique 9 
d'un cylindre 10 solidaire de 1' element d'ancrage 1 de 
facon a former une rotule de liaison. La sphere 8 est 
percee d'un alesage cylindrique 11 traverse par la tige 4a, 
et dans lequel cette tige 4a peut coulisser en translation 
axiale longitudinale selon la direction verticale. La 
largeur de l'alesage 11 correspond a la largeur de la tige 
4a et la sphere 8 est engagee dans le logement 9 sans 
possibility de mouvements relatifs en translation 
horizontale, et notamment selon les directions laterale et 
anteroposterieure de la vertebre. De la sorte, les moyens 
5a de couplage ainsi realises, interdisent, apres la pose 
de la tige 4a, tout deplacement relatif en translation 
horizontale de la tige 4a par rapport aux elements 
d'ancrage 1 et a la vertebre correspondante. Par contre, 
ces moyens 5a de couplage autorisent, apres la pose de la 
tige, un mouvement relatif selon quatre autres degres de 
liberte : un coulissement en translation longitudinale 
relative selon un axe vertical de la tige 4a et trois 
degres de liberte de rotation de la sphere S par rapport au 
cylindre 10, a savoir une rotation relative autour d'un axe 
perpendiculaire a un plan frontal, une rotation relative 
autour d'un 'axe perpendiculaire a un plan sagittal, et une 
rotation relative autour d'un axe vertical. L'alesage 11 
est cylindrique de revolution et la tige 4a est pourvue de 
nervures 12 regulierement reparties autour de son axe et 
s'etendant le long de la tige 4a en sailiie par rapport a 
sa face exterieure pour venir au contact le long de la face 
interieure 13 de l'alesage 11. Dans l'exemple represents, 
on a prevu trois nervures 12 de section droite transversale 
triangulaire. De la sorte les frottements de contact sont 
diminues. Les materiaux constitutifs de la sphere 8 et du 
cylindre 10 sont choisis pour permettre les rotations de 
cette sphere 8 dans le logement 9 comme indique ci-dessus. 
Par exemple, la sphere 8 est en alliage metallique de 
grande qualite de surface ou en ceramique et le cylindre 10 
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est constitue d'un bloc de matiere synthetique telle que du 
polyethylene ou autre. La sphere 8 et/ou le cylindre 10 
peuvent etre constitues d'une matiere autolubrif iante ou 
comporter un revetement en cette matiere. 
5 Le cylindre 10 comporte des ouvertures 

superieure 14 et inferieure 15 permettant le passage de la 
tige 4a et dont les dimensions en largeur sont plus 
importantes que celles de la tige 4a pour autoriser les 
mouvements d 1 inclinaison de la tige 4a par rapport a l'axe 

10 du cylindre sous 1'effet des mouvements de rotation sus- 
mentionnes. De preference, les dimensions des ouvertures 14 
et 15 sont telles qu'elles autorisent une amplitude 
d' inclinaison d'au moins 45 degres de la tige 4a par 
rapport a l'axe vertical du cylindre 10. 

15 La sphere 8 est engagee dans le logement 

spherique 9 lors de la pose de la tige 4a. Pour ce faire, 
une couronne 16 filetee est montee a l'extremite superieure 
du cylindre 10 qui comporte un logement de reception de 
cette couronne 16 muni d'un taraudage correspondant . La 

20 couronne 16 comporte un pergage axial qui determine 
l'ouverture superieure 14 du cylindre 10 debouchant dans le 
logement spherique 9. Les dimensions du logement de 
reception de la couronne 16 sont definies pour permettre 
1' insertion de la sphere 8 par le haut dans le logement 

25 spherique 9. La face inferieure de la couronne 16 a une 
forme concave en portion de sphere de sorte qu'elle vient 
en prolongement de la face interne spherique du logement 9 
en enfermant la sphere 8 dans ce logement 9 (figure 3) sans 
la bloquer. En variante (figure 1), le cylindre est forme 

30 d'un bloc de matiere synthetique et l'ouverture 14 
superieure a un diametre legerement inferieur a celui de la 
sphere 8 qui peut etre engagee en force dans le logement 9 
a travers cette ouverture 14 qui retient ensuite la sphere 
8 dans le logement 9. 

35 Avant d'introduire la sphere 8 dans le 

logement 9, la tige 4a est introduite a l'interieur du 
cylindre 10. Pour ce faire, ce cylindre 10 est pourvu sur 
toute sa hauteur d'une fente 17 communiquant avec le 
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logement 9 et dont la largeur correspond au plus grand 
diametre envisage pour la tige 4a. Cette fente 17 peut etre 
placee sur le cote interieur du cylindre 1 0 en regard des 
apophyses epineuses, comme represents sur la figure 15, ou 
5 du cote oppose, ou meme du cote poster ieur. De preference, 
cette fente 1 7 est neanmoins menagee dans une portion du 
cylindre 10 qui subit le moins de sollicitations dans la 
direction radiale horizontale. Pour le montage de 
l f ensemble, on engage la sphere 8 autour de la tige 4a en 

10 introduisant cette tige 4a a travers l f alesage 11, on 
introduit la tige 4a dans le logement 9 a travers la fente 
17 en maintenant la sphere 8 au-dessus du cylindre 10, puis 
on engage la sphere 8 dans le logement 9. Dans le mode de 
realisation represents sur la figure 3, on visse ensuite la 

15 couronne 16 dans le logement correspondant du cylindre 10. 
Le cas echeant, cette couronne 16 aura ete prealablement 
engagee autour de la tige 4a au-dessus de la sphere 8. Le 
diametre des tiges 4a, 4b adaptables aux memes elements 
d'ancrage peut ainsi varier, l f adaptation etant realisee en 

20 utilisant des spheres 8 dont 1' alesage 11 correspond au 
diametre des tiges 4a, 4b. En variante non representee, la 
sphere 8 peut aussi etre engagee dans le logement 9 par 
dessous. La couronne 16 est alors disposee a 1 ' extremite 
inferieure du cylindre 10. 

25 Les moyens 6a de couplage de la tige 4a par 

rapport a 1' element d'ancrage infer ieur 2 de la vertebre 
extreme inferieure sont identiques aux moyens 5a de 
couplage de cette tige 4a a 1' element d'ancrage superieur 1 
de la vertebre extreme superieure prealablement decrits. 

30 Par contre, les moyens 7a de couplage de la tige 4a a 
I 1 element d'ancrage median 3 de la vertebre mediane sont 
des moyens d' association rigide interdisant tout mouvement 
relatif de la tige 4a par rapport a 1* element d'ancrage 3. 
Pour ce faire, ces moyens 7a de couplage sont constitues 

35 d'un cylindre 18 monte solidaire de 1' element d'ancrage 3 
et pourvu d'un alesage cylindrique 19 sur toute sa hauteur 
traverse par la tige 4a. Cet alesage 19 est similaire a 
l 1 alesage 11 des moyens 5a de couplage prealablement 
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decrits, et a done des formes et des dimensions 
correspondant a ceiies de la tige 4a. En variante non 
representee, l'alesage 19 peut etre menage dans un cylindre 
d' adaptation dont le diametre interieur peut varier et 
5 qui est monte concentrique dans le cylindre 18. De plus, le 
cylindre 18 porte une ou plusieurs vis 20 de blocage 
transversal de la tige 4a. La vis 20 est engagee dans un 
taraudage correspondant du cylindre 18 qui deopuche dans 
l'alesage 19. En serrant la vis 20 / celle-ci appuie sur la 

10 tige 4a et la bloque en translation par rapport a 
l'alesage 19. Pour favor iser ce blocage, la tige 4a peut 
etre pourvue d'une ou plusieurs rainures peripheriques 
horizontales. Egalement, le cylindre 18 est pourvu d'une 
fente sur toute sa hauteur pour le montage de la tige 4a 

15 dans l'alesage 19. 

Ainsi, la tige 4a est bloquee par les 
moyens 7a de couplage par rapport a 1 1 element d 1 ancrage de 
la vertebre mediane selon chaque degre de liberte pour . 
lequel la tige 4a est associee mobile par rapport aux 

20 elements d' ancrage 1 , 2 des autres vertebres. II est 
important en effet que la tige 4a soit bloquee par des 
moyens de couplage par rapport aux elements d' ancrage d'au 
moins une vertebre selon au moins un -notamment chaque- 
degre de liberte pour lequel cette tige 4a est associee 

25 mobile par des moyens de couplage par rapport aux elements 
d 1 ancrage d'au moins une autre vertebre. Neanmoins, les 
blocages de la tige 4a, selon les differents degres de 
liberte, peuvent ne pas etre rassembles sur une meme . 
vertebre. Dans certains cas egalement, la tige 4a pourra 

30 etre bloquee selon un ou plusieurs degres de liberte par 
rapport a plusieurs vertebres distinctes. Dans la plupart 
des cas neanmoins, il est avantageux de prevoir que la tige 
4a soit bloquee selon tous les degres de liberte par 
rapport aux elements d' ancrage 3 d'une seule et meme 

35 vertebre et associee mobile selon les differents degres de 
liberte prevus par rapport a tous les elements d'ancrage 1, 
2 des autres vertebres. Ainsi, la tige 4a est bloquee par 
des moyens de couplage par rapport aux elements d' ancrage 3 
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d'une des vertebres et associee mobile par des moyens de 
couplage a tous les elements d'ancrage 1, 2 des autres 
vertebres qui autorisent. apres la pose, un mouvement 
relatif selon au moins un degre de liberte. 
5 La tige 4b placee a droite des apophyses 

epineuses (figure 1) est associee aux elements d'ancrage 1, 
2, 3 par des moyens de couplage 5b, 6b, 7b similaires aux 
moyens de couplage 5a, 6a, 7a, prealablement decrits pour la 
tige gauche 4a. En particulier, la tige de droite 4b est 
10 fixee rigidement a la meme vertebre que la tige gauche 4a, 
c'est-a-dire a la vertebre mediane. 

Chaque tige 4a, 4b ainsi montee sur les 
elements d'ancrage 1, 2, 3 des vertebres realise un moyen 
de maintien frontal et sagittal des vertebres les unes par 
rapport aux autres. Elle realise egalement, dans une 
certaine mesure, un moyen de maintien des vertebres selon 
la direction verticale. Une fois posees, ces tiges 4a, 4b 
exercent des forces de rappel elastique sur les elements 
dWrage a l'encontre des forces naturelles de 
deformation. La position corrigee correspond en fait a la 
position d'equilibre entre les forces naturelles de 
deformation de la colonne vertebrale et les forces de 
rappel elastique exercees par l'orthese selon 1' invention. 
Compte tenu de la souplesse des tiges 4a, 4b et des degres 
de liberte autorises par les differents moyens de couplage, 
les mouvements physiologigues naturels sont possibles au 
moins dans une certaine rnesure par rapport a la position 
corrigee. 

Dans la plupart des cas, la seule 
elasticity en flexion des tiges 4a, 4b sera consideree 
comme insuffisante pour effectuer et maintenir la 
correction de deformation compte tenu des forces en jeu, 
des contraintes d ' encombrement et de la souplesse que ces 
tiges doivent presenter pour autoriser les mouvements. 
35 Selon ^'invention, les moyens de rappel elastique de 
l'orthese comportent au moins un ressort 21a, 21b, 22a, 
22b, 23a, 23b, 24a, 24b agissant sur les elements d'ancrage 
d'au moins une vertebre. Dans le mode de realisation de la 
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figure 1, l'orthese comporte pour chaque tige 4a, 4b, un 
ressort a spires 21a, 21b interpose entre les elements 
d'ancrage 1, 3 de la vertebre superieure et de la vertebre 
mediane, un ressort a spires 22a, 22b interpose entre les 
5 elements d'ancrage 2, 3 de la vertebre inferieure et de la 
vertebre mediane, un ressort a spires 23a, 23b interpose 
entre 1 ' element d'ancrage 1 de la vertebre superieure et 
une ^extremite libre 25a, 25b superieure de la tige 4a, 4b, 
et un ressort a spires 24a, 24b interpose entre l 1 element 
0 d'ancrage 2 de la vertebre inferieure et 1' extremite libre 
26a, 26b inferieure de la tige 4a, 4b. Chaque ressort a 
spires 21a, 21b, 22a, 22b est interpose entre les elements 
d'ancrage 1, 3 "et 3, 2 de deux vertebres distinctes et a 
une extremite associee a 1' element d'ancrage 1 ou 3 d'une 
5 vertebre et 1' autre extremite associee a 1' element 
d'ancrage 3 ou 2 d'une autre vertebre. Les ressorts 21a, 
22a, 23a, 24a entourent la tige 4a placee du cote concave 
de la deformation a corriger et sont des ressorts de 
compression. Les ressorts 21b, 22b, 23b, 24b entourent la 
tige 4b placee du cote convexe de la deformation a corriger 
et sont des ressorts de traction. 

Les extremites des ressorts 21a, 23a 
agissant sur 1' element d'ancrage 1 et places autour de la 
tige gauche 4a, prennent appui sur le cylindre 10. Les 
extremites des ressorts sont montees par rapport a 
1' element d'ancrage 1 de fagon a imprimer un couple de 
torsion sur la vertebre correspondante . Pour ce faire, 
1 'extremite libre 27 du ressort qui est pliee pour 
s'etendre radialement est introduite dans un pergage radial 
28 d'une couronne 29. En variante, la derniere spire du 
ressort est sendee sur la couronne 29. Cette couronne 29 
comporte une gorge circonferentielle externe 30. Les 
cylindres 10 comportent une collerette 31 externe entourant 
la couronne 29. Cette collerette 31 porte des vis 32 de 
blocage radial engagees dans des taraudages de la 
collerette 31 et dont les extremites penetrent dans la 
gorge 30 de la couronne 29 pour la bloquer axialement par 
rapport au cylindre 10 puis, apres torsion du ressort, en 
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rotation par rapport au cylindre 10. La couronne 29 
comporte des trous borgnes 33 oerrnettant de la <=aire 
toumer autour de 1'axe du ressort. Lorsque la torsion 
souhaxtee est obtenue, on serre def initivement les vis 32 
5 pour bloquer la couronne 29 par rapport a la collerette 31 
du cyhodre 10. One telle couronne 29 bloquee par des vis 
peut etre prevue non seulement a chaque extremite d'un 
ressort prenant appui sur des elements d'ancrage comportant 
un cylindre 10 ou 1 8/ mais egalement a l=extremite d'un 
10 ressort prenant appui sur un ecrou 34 fixe a I'extremite 
25a, 25b, 26a, 26b d'une tige 4a, 4b. 

. , Sel ° n invention, l'orthese comporte 

egalement des moyens 29, 35, 36 de reglage de la valeur des 
forces de rappel elastique exercees par au moins une partie 
des moyens de rappel elastique, a savoir les tiges 4a, 4b 
et/ou les ressorts. Ces moyens 29, 35, 36 sont des moyens 
permettant de faire varier, en position corrigee des 
vertebres, 1 'allongement elastique initial (c ' est-a-dire la 
variation elastique initial, en compression ou traction de 
longueur ou de forme) des moyens de rappel elastique par 
rapport a leur forme au repos. En effet, tant les tiges 4a, 
4b, que les ressorts, sont poses et associes aux elements 
d ancrage 1,2,3 avec une forme qui est distincte de leur 
? rme 3U reP ° S de fa <°" * career des forces elastiques a 
1 encontre > des forces naturelles de deformation, et a 
maintenir les vertebres dans la position relative corrigee 
les une, par rapport aux autres. Or, les forces de rappeJ 
exercees par les moyens de rappel elastique varient avec 
ledit allongement elastique de ces moyens de rappel 
elast.que par rapport a leur forme au repos. En 
consequence, en modifiant cet allongement elastique, on 
rnodxfie la valeur des forces de rappel elastique exercees. 
En particulier, on fait varier la longueur des ressorts de 
compression et de traction en la diminuant ou en 

i augmentant. Pour ce faira. i^^ju 

ce raire, lesdits moyens de reglage 

peuvent etre constitues d'une ca i P Ho k , 

une caie de hauteur variable 
interposee entre une des pvh«mi^ r ^ 

aes extremites du ressort que 1 ' on 
veut pouvoir reqler. et l '£in mn „L , , 

y ' ec 1 eicm ent d appui correspondant, a 
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savoir un cylindre 10 ou 18 ou un ecrou 34 d " extremite de 
tige. Une telle cale 35, 36 de hauteur variable peut etre 
constitute d'un micromoteur electronique 35 (figure 7) de 
un a deux centimetres de hauteur ayant un rotor 38 perce 
5 axialement. 

Le rotor 38 est pourvu d'un taraudage 42 
qui coopere avec un filetage externe 43 d 1 un cylindre 
interne 44 portant une platine mobile 40. La platine 40 est 
bloquee en rotation par .rapport au stator 39 du micromoteur 

10 par des rails 140 verticaux solidaires de la platine 40 
coulissant dans des glissieres 141 verticales externes 
solidaires du stator 39. 

Lorsque le micromoteur 35 est active, la 
platine 40 qui prend appui sur l 1 extremite du ressort 

15 coulisse en translation axiale par rapport au stator 39 du 
micromoteur qui prend appui sur le cylindre 10 ou 18 ou sur 
1 ! ecrou 34 correspondant . Le stator 39 du micromoteur 35 
peut etre monte sur le cylindre 10 ou 18 ou 1' ecrou 34 
correspondant de la meme fagon que la couronne 29 

20 precedemment decrite pour le reglage en torsion des 
ressorts. A cet effet, le stator du micromoteur 35 comporte 
une gorge peripherique circulaire dans laquelle des vis 
telles que 32 de blocage radial sont serrees . Egalement, 
l f extremite du ressort prenant appui sur la platine 40 du 

25 micromoteur 35 peut etre fixee a cette platine 40 par des 
moyens de reglage en torsion tels que decrits ci-dessus, a 
savoir une couronne 29 sur laquelle 1' extremite du ressort 
est montee, qui est elle-meme montee sur une collerette 31 
de la platine 40 du micromoteur 35 par 1 ' intermediate de 

30 vis 32 de blocage. Le micromoteur peut etre alimente en 
energie electrigue par des micropiles 41 , et son 
fonctionnement peut etre commande a travers la peau par une 
telecommande electromagnetique ou autre. 

En variante ou en combinaison, une cale de 

35 reglage peut etre constitute d f un dispositif 36 de reglage 
manuel (figures 5 et 6) comportant deux cylindres 142, 143 
concentriques, dont I'un 143 est mobile en translation 
axiale verticale par rapport a 1' autre 142 qui est fixe, et 
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ce sous l'effet d ' une vis 37 de commande qui s'etend 
radialement et qui porte, a son extremite interne, un 
pignon 144 cooperant avec une cremaillere 145 solidaire du 
cylindre mobile 143 pour l'actionner en translation axiale 
5 relative dans un sens ou dans 1' autre. Les cylindres 142, 
143 sont bloques en rotation 1'un par rapport a 1' autre. Le 
dispositif 36 de reglage manuel comprend eoalement un 
pergage central axial 146 pour le passage de la tige 4a ou 
4b a travers le cylindre mobile 143. II est interpose entre 
10 une extremite de ressort et un cylindre 10, 1 8 ou un ecrou 
34 d'extremite de tige. Le dispositif 36 de reglage manuel 
peut etre fixe a 1' extremite du ressort et au cylindre 10 
ou 18 ou a V ecrou 34 de la meme facon que le micromoteur 
35, notamment par 1 ' intermediate de moyens de reglage en 
torsion du ressort. En tournant la vis 37, par exemple en 
percutane, on fait coulisser axialement le cylindre mobile 
143 par rapport au cylindre fixe 142. 

Sur le mode de realisation de la figure 1 
tous les ressorts 21a, 22a, 23a, 24a entourant la tige 
gauche 4a sont pourvus de moyens de reglage et blocage en 
torsion (couronne 29 et vis 32 de blocage). Les deux 
ressorts 21a, 22a de compression prenant appui de chaque 
cote sur le cylindre 18 des moyens 7a de couplage de la 
tige 4a a l'element d'ancrage 3 median, sont pourvus de 
moyens 35, f 36 de reglage. Un micromoteur 35 electronigue 
est represents au-dessus du cylindre 18 pour le reglage du 
ressort 21a superieur, et un dispositif tenseur manuel 36 
ayec sa vis 37 est represents sous le cylindre 18 pour le 
reglage de la longueur du ressort 22a inJerieur. 

Les ressorts 21b, 22b de traction 
interposes entre les elements d'ancrage autour de la tige 
droite 4b sont egalement pourvus de moyens de reglage et 
blocage en torsion 29, 32. Des micromoteurs 35 de reglage 
sont prevus entre les cylindres 10 des moyens 5b, 6b de 
couplage de la tige 4b aux elements d'ancrage 1, 2 
superieur et inferieur, et les extremites correspondantes 
des ressorts 23b, 24b d'extremite. 

Le reglage des forces de rappel exercees 
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par les ressorts qui peut etre effectue par 1 1 intermediaire 
des couronnes 29, des micromoteurs 35 et des dispositifs 
tenseurs manuels 36 permet d' adapter aisement les 
caracteristiques de l'orthese en fonction des modifications 
5 physiologiques naturelles du patient (augmentation de 
longueur de la colonne vertebrale, poids du corps, force 
des muscles...). Neanmoins, si ces modifications 
physiologiques sont crop importances, le reglage pourra 
s'averer insuffisant. Dans ce cas, on pourra encore 
10 proceder aisement a un changement des tiges 4a. 4b et/ou 
des ressorts. Les elements d'ancrage 1, 2, 3 n'ont pas en 
general a etre modifies compte tenu de ce que les moyens 
5a, 5b, 6a, 6b, 7a, 7b de couplage autorisent le montage et 
le demontage peroperatoires des tiges et des ressorts par 
15 rapport a ces elements d'ancrage. 

La figure 2 represente une vue de profil 
d'une variante de realisation de l'orthese precedemment 
decrite. Comme on le voit, la courbure. de la tige 4a permet 
de retablir et de maintenir xa cyphose.. Dans cette variante 
de realisation, l e cylindre 18 des moyens 7a de couplage 
median est pourvu d'un micromoteur 35 electronique de 
reglage de chaque cote. Les deux ressorts 21a, 22a 
interposes entre les elements d'ancrage de part et d' autre 
du cylindre 18 median sont pourvus d ' une couronne 29 
d'extremite de reglage et blocage en torsion. De la sorte 
cette torsion des resscrts participe a la derotation des 
vertebres. II est a noter que cette derotation est 
egalement obtenue par la courbure elastique de la tige 4a 
elle-meme et p.r le fait qu'elle est posee avec son plan de 
courbure au repos incline par rapport a un plan sagittal. 

La figure 8 represente un mode de 
realisation d'une orthese selon 1 ' invention plus 
particulierement destinee au traitement d'une instabilite 
degenerative lombaire. Contrairement a l'orthese 
35 prealablement decrite qui permet d ' instrumenter une 
longueur de colonne vertebrale correspondant a cinq 
vertebres, cette orthese courte lombaire s'etend sur un 
nombre plus limite de vertebres notamment trois vertebres 
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dans 1 'exemple represents. 

. . Cefcte orth ese courte comporte encore des 

elements d'ancrage 1,2,3 sur trois vertebres, une ou deux 
tiges laterales posterieures 4a, 4b, des ressorts 21a 22a 
21b, .22b, chacun d'entre eux etant interpose entre les 
elements d'ancrage 1 , 3 ou 3, 2 de deux vertebres 
distinctes. une telle orthese lombaire a essentiellement 
pour fonction non pas de corriger une deformation, mais de 
corrxger la valeur des efforts exerces entre vertebres en 
reduisant les forces subies par les vertebres du fait de 
rinstabilite degenerative. Apres la pose de 1'orthese, 
c est-a-dire en position dite corrigee des vertebres, les 
ressorts et 1 'elastic! te des tiges permettent de modifier 
ces efforts exerces entre vertebres en reduisant les 
efforts demandes a la colonne vertebrale sans supprimer la 
mobilite physiologigue naturelle. Des lors, les ressorts 
21a, 21b, 22a, 22b sont tous des ressorts de compression 
agxssant dans le sens de 1' ecartement des vertebres les 
unes par rapport aux autres afin de decharger les 
articulations vertebrales posterieures. Les tiges 4a, 4b 
sont courbees dans le sens de la lordose et permettent de 
maxntenir la position relative des vertebres, et notamment 
1 ecartement des corps vertebraux, ce qui reduit les forces 
appliquees a 1'appareil disco-ligamentaire anterieur. Les 
ressorts appuient directement sur les elements d'ancrage 
puisgu'aucune correction n'est en general a effectuer dans 
le sens de la rotation autour de 1 ' axe vertical. 

L'orthese representee a la figure 8 differe 
egalement des ortheses representees aux fig Ures 1 et 2 par 
les moyens 45a, 45b, 46a, 46b, 47a, 47b de couplage des 
txges 4a, 4b aux elements d'ancrage 1, 2, 3 (figure 9). En 
effet, ces moyens de couplage ne presentent pas les memes 
degres de liberte. Plus precisement, pour maintenir 
1 ecartement entre les corps vertebraux de facon plus 
efficace, le degre de liberte en rotation autour d'un axe 
perpendiculaire au plan sagittal est supprime au niveau de 
toutes les vertebres. Ainsi, les moyens 45a, 45b ( 47a, 47b 
de couplage des tiges 4a, 4b aux elements d'ancrage 1 
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superieur et 3 median autorisent des mouvements relatifs 
des tiges 4a, 4b par rapport a ces elements 1, 3 d'ancrage 
en translation longitudinale selon un axe vertical, en 
rotation relative autour d'un axe perpendiculaire a un plan 
5 frontal, et en rotation propre de la tige autour d'un axe 
vertical, mais interdisent toute rotation relative autour 
d'un axe perpendiculaire a un plan sagittal. Pour ce faire, 
la sphere 8 de 1' or these precedemment decrite est remplacee 
par une sphere 48 munie d'une saillie circonferentielle 
10 annulaire 52 et le logement 49 de reception de la sphere 48 
est pourvu d'une gorge annulaire 53 dans laquelle la 
saillie 52 de la sphere est engagee. La saillie 52 et la 
gorge 53 s'etendent dans un plan frontal de facon a 
autoriser la rotation autour d'un axe perpendiculaire au 
plan frontal en interdisant les rotations autour d'un axe 
perpendiculaire au plan sagittal. En variante, ces moyens 
de couplage pourraient egalement etre realises sous la 
forme d'un cylindre a axe horizontal muni d'un percage 
radial pour le passage de la tige engage dans un logement 
cylindrique a axe horizontal anteroposterieur du cylindre 
50. L'organe 48 monte rotatif par rapport au cylindre 50 
(c'est-a-dire la sphere 48 ou le cylindre a axe horizontal) 
comporte un alesage 51 a axe vertical pour le passage de la 
tige 4a, 4b. Les rotations autour d'un axe perpendiculaire 
25 au^ plan sagittal ne sont pas possibles au niveau des 
elements de couplage mais sont rendus possibles au niveau 
des elements de maintien et de rappel elastique par la 
flexibility des tiges et des ressorts, de maniere a 
permettre a la colonne vertebrale les mouvements 
physiologiques de flexion et d' extension dans le plan 
sagittal. 

Les moyens 46a, 46b de couplage des tiges 
4a, 4b aux elements d'ancrage 2 inferieurs sont des moyens 
dissociation rigide bloquant la tige dans toutes les 
directions, c'est-a-dire sont identiques aux moyens 7a, 7b 
de couplage des tiges aux elements d'ancrage median decrits 
en reference aux figures ! et 2. Ces moyens 46a, 46b de 
couplage comportent done un cylindre 18 muni d'un alesage 
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19 et d'au moins une vis 20 transversale de blocage. Un 
ecrcu 34 est fixe a l'extremite inferieure 26a, 26b de 
chaque tige 4a, 4b. Au contraire, les extremites libres 
superieures 25a, 25b des tiges 4a, 4b sent laissees libres 
i sans ecrcu ni ressort. 

La figure 10 represente une variante de 
realisation de l'orthese courte lombaire selon 1' invention. 
Dans cette variante, tous les moyens de couplage presentent 
les mimes degres de liberte et sont identiques aux moyens 
45a, 45b, 47a, 47b de couplage du mode de realisation 
represente aux figures 8 et 9 . Les tiges 4a, 4b sont 
maintenues en position par rapport aux moyens 45a, 45b, 
46a, 46b, 47a, 47b de couplage et en regard des vertebres 
correspondantes par une soudure 54a, 54b associant 
rigidement une spire des ressorts 22a, 22b a la surface 
exterieure des tiges 4a, 4b. Dans ce mode de realisation, 
les ressorts 22a, 22b sont egalement pourvus a chacune de 
leurs extremites d'une couronne 29 bloquee par des vis 32 
par rapport aux cylindres 50 des moyens 46a, 46b, 47a, 47b 
de couplage correspondants permettant de bloquer ces 
ressorts 22a, 22b en rotation autour de l'axe vertical. La 
tige 4a, 4b est done maintenue en rotation autour de l'axe 
vertical par les ressorts 22a, 22b, dans la position de 

lordose desiree. 

* 

Les modes de realisation represents aux 
figures 8 et 10 peuvent egalement comporter, en cas de 
besoin, des moyens de reglage -notamment des 
micromoteurs 35 et/ou des dispositifs 36 tenseurs manuels- 
de la force de rappel elastique exercee par les ressorts 
21a, 21b, 22a, 22b. 

En outre, et dans tous les modes de 
realisation de 1' invention, l'orthese peut comporter des 
moyens de reglage des forces de rappel elastique exercees 
par les moyens de rappel elastique realises sous la forme 
d'au moins une partie des moyens de maintien et/ou des 
moyens de rappel elastique constitute d ' un alliage 
metallique a memoire de forme. Par exemple, tout ou partie 
des tiges 4a, 4b et/ou tout ou partie des ressorts peut 
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etre constitue en alliage metallique a memoire de forme. 
Dcs lors, apres implantation, on pourra modifier les forces 
de rappel elastigue exercees en procedant a un 
rechauf fement transcutane de cette partie en alliage a 
memoire de forme, et ce par exemple par micro-ondes. 

Les elements d 1 ancrage 1, 2, 3 comportent 
(figure 15) au moins une plague 55 ayant une face convexe 
anterieure 56 venant en appui au contact d'une portion au 
moins de la surface concave de l'arc posterieur, notamment 
au contact de la lame vertebrale 57 et/ou d'un cote au 
moins de I 1 apophyse epineuse 58, Les cylindres 10, 18, 50 
des moyens de couplage sont portes par une plaque 55 en 
regard de l'extremite transverse de la lame 57 au voisinage 
de 1' apophyse transverse 59. Chague plaque 55 est fixee sur 
une vertebre en au moins deux portions distinctes. Par 
exemple, chaque plaque 55 est fixee sur la vertebre 
correspondante par une vis intrapediculaire 61 et/ou des 
crochets 71 de serrage sur 1 1 apophyse transverse 59 et/ou 
une bride de serrage 65 sur 1' apophyse epineuse 58. 

Les elements d 1 ancrage peuvent comporter 
deux plaques 55a, 55b, une de chaque cote de 1 1 apophyse 
epineuse, et ce meme lorsque l'orthese ne comportc qu'une 
seule tige, d'un seul cote de I'apophyse epineuse (figure 
15). En variante, une seule plaque 55 peut etre prevue. 
Dans tous les cas, les elements d f ancrage selon 1* invention 
respectent les structures disco-ligamentaires et 
articulaires des vertebres dont l'integrite va permettre la 
conservation des mouvements physiologiques vertebraux. En 
particulier, les elements d 1 ancrage selon 1 1 invention 
permettent de conserver les mouvements autorises par 
l'orthese dynamique. De plus, si cette orthese est ensuite 
retiree, par exemple a la fin de la croissance du patient, 
les mouvements physiologiques naturels sont possibles. 

L'orthese selon 1" invention peut etre 
realisee au moins en partie en alliage metallique (acier 
inoxydable, titane...) et/ou en materiau composite. 

Les figures 16 et 17 representent une pince 
d'un materiel ancillaire de correction pour la pose d'une 
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orthese vertebrale implantee selon 1' invention. Cette pince 
cnmporte trois extremites d'action 8!, 82, 83 destinies a 
cooperer respectivement avec les elements d'ancrage 1 2 3 
des vertebres. Chacune des extremites 81, 82, 83 d'action 
5 de la pince est formee d'un teton destine a etre engage 
dans un percage 78 a axe vertical menage au voisinage des 
rnoyens de couplage des elements d'ancrage 1, 2, 3. Chague 
eton 81, 82, 83 qui peut etre oriente vers ,le bas ou vers 
le haut (figure 16) peut agir en compression ou en 
10 detraction selon les besoins. Ainsi, chague plaque 55 des 
elements d'ancrage comporte un percage 78 menage a travers 
une extension horizontal de la plaque 55 qui support- un 
cylindre 10, 18 ou 50 de couplage d'une tige 4a, 4b~ Le 
percage 78 est menage de preference du cote anterieur et 
15 lateral du cylindre 10, 18, 50. 

, , Sel ° n V Mention, la pince comporte 

egalement des rnoyens 93, 94, 95 dynamometrigues de mesure 
des forces imparties sur les tetons d'extremite 81, 82, 83 
pour maintenir leurs positions relatives. Egalement, la 
Pxnce comporte des rnoyens 112, 117, 127 de mesure des 
deplacements des tetons d'extremite 81, 82, 83 lors des 
modifications de leurs positions relatives. 

Chague pince est composee de trois branches 
90, 91, 92 articulees portant les tetons 81, 82, 83 a leur 

extremite libre. Plus precisempnf i= 

prec i semen t, la pince comporte une 

branch, superieure 90 portant le teton d'extremite 81 
superieur, une branche inferieure 91 portant le teton 
d extremite inferieure 82, et une branche mediane 92 

30 ITT ^ Ut ° n d,eXC " mite 83 Les deux branches 

90, 91 superieure et inferieure sont articulees 1'une a 
1 autre autour d'un axe horizontal 99 orthogonal a la 
dxrection passant par les deux tetons 81, 82. Les branches 
90, 91, 92 sont articulees les unes par rapport aux autres 
et commandees dans leurs mouvements relatifs par trois 
txges de commande 104, 114, 124 munies de poignees 113 
123, 135. Une tige de commande verticale 104 comporte un 
fi etage 105 cooperant avec un taraudage 106 d'une 
extremite 103 de la branche inferieure 91 opposee au teton 
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82. L'extremite 102 de la branche superieure 90 opposee au 
teton 81 est en forme de manchon coulissant autour d'un 
cylindre 109 solidaire de la tige de commande verticale 104 
ma is dont la position en translation par rapport a la tige 
104 peut etre ajustee. Ce manchon 102 est emprisonne entre 
deux ressorts de compression 107, 108 entourant la tige 104 
et prenant appui a leurs extremi tes opposees sur des 
capteurs dynamometriques 93. Le manchon 102 comporte 
egalement une lumiere 111 permettant la lecture d'une 
echelle graduee 112 sur la tige 104. Lorsque la poignee 113 
est tournee, les tetons d 1 extremi te 81, 82 sont ecartes ou 
rapproches l'un de 1 ' autre. Si les tetons 81, 82 ne 
supportent pas de forces dans la direction verticale, le 
manchon 102 superieur reste a mi-distance des deux capteurs 
93, les ressorts 107, 108 n'etant pas actives. Si au 
contraire une force est necessaire pour deplacer les tetons 
81, 82, l'un des ressorts 107, 108 est active en 
compression pour equilibrer cette force et permettre la 
modification de position. Les capteurs dynamometriques 93 
delivrent alors un signal electrique proportionnel a cette 
force . 

La branche mediane 92 est articulee sur 
1* ensemble ainsi forme par les branches superieure 90 et 
inferieure ,91 . Une tige 114 de commande sagittale s'etend 
selon l'axe 99 d ' articulation des deux branches 90, 91 
superieure et inferieure dans la direction sagittale. Cette 
tige 114 est pourvue, a son extremi te, d ' un filetage 115 
engage dans un taraudage 1 1 6 de 1 1 une des branches 90, 91. 
La tige 114 porte egalement une echelle graduee 117 
permettant de reperer sa position par rapport aux branches 
90, 91 . La branche mediane 92 comporte une lumiere oblongue 
118 traversee par la tige de commande 114. Cette lumiere 
oblongue 118 s'etend selon une direction orthogonale a la 
direction verticale passant par les tetons d^xtremite 81, 
82 superieur et inferieur, et a l'axe 99 horizontal 
d ' articulation des deux branches 90, 91 superieure et 
inferieure. Ainsi, un deplacement de la branche mediane 92 
par rapport a l'axe 99 d * articulation et selon . cette 
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direction est possible. La lumiere oblongue 118 de la 
bra.nche mediane 92 est cngagee autour de la tige de 
commande 114 emprisonnee entre deux ressorts 119, 120 dont 
les extremites opposees appuient sur des capteurs 
5 dynamometriques 94. Ces capteurs dynamometriques 94 
fournissent une mesure des efforts impartis au teton 83 
dans la direction sagittale horizontale. En tournant la 
poignee 123, on modifie done la position du teton 83 dans 
la direction sagittale horizontale par rapport au plan 
0 frontal contenant les tetons 81, 82 superieur et inferieur. 

L'extremite 129 de la branche mediane 92 
opposee au teton d'extremite 83 est associee a une tige de 
commande frontale 124 qui permet de commander les 
mouvements de cette branche mediane dans la direction 
5 frontale horizontale perpendiculaire a la direction 
verticale passant par les tetons d' extremites 81, 82 
superieur et inferieur et a l'axe 99 d ' articulation des 
deux branches 90, 91 superieure et inferieure. Cette tige 
de commande frontale 124 comporte une extremite filetee 125 
engagee dans un taraudage 126 menage dans un palier 110 
comprenant un cylindre 121 entourant la tige de commande 
verticale 104. Le cylindre 121 porte une echelle graduee 
127 visible a travers une lumiere 128 de la branche mediane 
92. L'extremite 129 de la branche mediane 92 opposee au 
teton 83 coulisse autour de la tige de commande frontale 
124 et est emprisonnee entre deux ressorts 130, 131 dont 
les extremites opposees appuient sur des capteurs 
dynamometriques 95. Le deplacement de la branche mediane 92 
dans la direction frontale est autorise grace a la lumiere 
oblongue 118. En tournant la poignee 135, on modifie done 
la position du teton median 83 dans la direction frontale 
par rapport au plan sagittal contenant les tetons 81, 82 
superieur et inferieur. Les capteurs 95 fournissent une 
mesure des efforts necessaires a ce deplacement. En 
variante non representee, les branches 90, 91, 92 et les 
tiges de commande 104, 114, 124 peuvent etre articulees a 
un support ou a un cadre commun. 

Pour poser une orthese selon i' invention, 
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on decouvre les vertebres destinees a recevoir les elements 
d'ancrage 1, 2, 3, on place et on fixe les elements 
d'ancrage 1, 2, 3 sur chaque vertebre concernee et 
bilateralement (figure 11), on associe au moins une pince 
5 ancillaire de correction aux elements d'ancrage 1, 2, 3 de 
chaque vertebre a deplacer pour la correction recherchee, 
et notamment une pince pour chaque tige 4a ou 4b qui doit 
etre posee (figure 12), on actionne les poignees 113, 123, 
135 de chaque pince afin de placer les vertebres en 

10 position corrigee pour reduire la deformation et/ou exercer 
les efforts statiques desires (figure 13), on mesure les 
forces de maintien necessaires appliquees sur les elements 
d'ancrage 1, 2, 3 de chaque vertebre grace aux differents 
capteurs dynamometriques 93, 94, 95 pour maintenir ladite 

15 position corrigee, on determine les caracteristiques des 
moyens de maintien et des moyens de rappel elastique de 
1'orthese pour engendrer les forces de rappel elastique 
similaires aux forces de maintien mesurees, on met en place 
les moyens de maintien et/ou de rappel elastique (figure 

20 14), c'est-a-dire les tiges 4a, 4b et les ressorts en les 
associant par les differents moyens de couplage aux 
elements d'ancrage 1, 2, 3, on ote le materiel ancillaire 
de correction (figure 1), et on termine 1* operation 
chirurgicale d 1 implantation . 

25 Sur les figures 12 a 14, la pince placee a 

droite des apophyses epineuses est similaire a celle 
decrite et representee sur les figures 16 et 17, et la 
pince placee a gauche est renversee, la branche superieure 

90 etant associee aux elements d f ancrage 2 inferieurs et la 
30 branche inferieure 91 etant associee aux elements d'ancrage 

1 superieurs. Les dimensions et la forme des branches 90, 

91 utilisees sont choisies en fonction de la distance entre 
les vertebres correspondantes . 

Selon l r invention, on corrige done la 
35 deformation et/ou les efforts grace aux pinces ancillaires 
entierement avant d'associer les moyens de maintien et/ou 
de rappel elastique (tiges et ressorts), et ce 
contrairement aux dispositifs d'osteosynthese connus avec 
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lesquels la correction est effectuee par ou avec les 
elements de rigidi f ication des vertebres. 

Les forces de maintien sont mesurees par 
des cspteurs dynamometriques 93, 94, 95 solidaires du 
5 materiel ancillaire, c'est-a-dire selon trois axes 
orthogonaux de translation des tetons d'extremite 81, 82, 
83, a savoir un axe vertical (tige de commande. verticale 
104), un axe sagittal (tige de commande sagittale 114), et 
un axe frontal (tige de commande frontale 124). 
10 Les differentes caracteristiques et 

dimensions des moyens de maintien et/ou de moyens de rappel 
elastique sont determines, au moins de facon 
approximative, par calcul par un dispositif de traitement 
d' informations programme a cet effet a partir des valeurs 
15 des forces de maintien mesurees par les differents capteurs 
dynamometriques. On verifie I'efficacite voulue des moyens 
de maintien et/ou de rappel elastique de l'orthese avant 
1' ablation des pinces par lecture de 1' ambulation des 
forces statiques enregistrees par les dynamometres 93, 94, 
20 95. Les moyens de maintien et de rappel elastique sont 
alors et au besoin ajustes ou changes en tout ou partie. 

Grace aux moyens de reglage des moyens de 
rappel elastique de l'orthese, apres avoir ote le materiel 
ancillaire de correction, on peut verifier le maintien de 
la position' corrigee et/ou de la valeur desiree des efforts 
statiques entre vertebres, et on procede alors aux 
eventuels ajustements necessaires avant de terminer 
1 'operation ou apres l'operation et le reveil du patient. 

Les figures 18 et 19 illustrent un schema 
permettant de determiner les caracteristiques principals 
et 1 'orientation de chaque tige 4a, 4b d'une orthese selon 
1' invention. 

La tige 4a, 4b est posee en orientant son 
plan de courbure d'un angle G (figure 18 ) par rapport au 
35 plan sagittal de la colonne vertebrale en position 
corrigee. Cet angle G permet d'imposer le positionnement de 
la vertebre mediane V2 dans le plan sagittal des vertebres 
superieure et inferieure VI et V3. Si F1 et F2 sont les 



25 



30 



10 



15 



20 



25 



30 



35 



WO 95/05783 PC17FR94/00886 

34 

valeurs mesurees (donnees par les capteurs 95, 94) des 
forces de maintien respectivement dans la direction 
frontaic et dans la direction sagittale, on a : 
tg fl = F1/F2 

A partir de cette valeur de 0 obtenue par 
calcul, on fixe une pince sur la tige avant sa pose dans le 
Plan de sa courbure, et on oriente cette pince par rapport 
au plan sagittal apres avoir engage la tige dans les moyens 
de couplage de 1'orthese, et ce grace a un rapporteur place 
dans le plan horizontal du patient. On serre ensuite les 
vis 20 de blocage de la tige par rapport au cylindre 18 
pour la bloquer en rotation autour de la direction 
verticale par rapport aux elements d'ancrage 3 de la 
vertebre mediane. 

Le deplacement sagittal MV2 qu'il faut 
ensuite donner a la vertebre mediane par la tige de 
commande sagittale 114 pour retablir la cyphose est 
illustre par la figure 19. Si a est 1'angle de Cobb de la 
cyphose qu'il convient de donner entre les vertebres 
extremes VI et V3, on a : 

MV2 = tg (a/4) x 

ou V1V3 est la distance verticale separant les deux 
vertebres superieure et inferieure. 

I Les calculs sont les memes pour la 
concavite et la convex! te. 

La courbure initiale de chaque tige 4a, 4b 
correspond a la courbure finale desiree donnee par 1'angle 
a modxfiee par la deformation de la tige due aux forces 
elastxques de maintien quelle doit exercer. La force 
resultante FR elastique q ue la tige doit exercer est : 

FR = V F12 + F2 2 

La lonaue ^ de la tige depend de la 
distance entre les vertebres instrument^ , et son diametre 
est choxsi en fonction de la courbure et du materiau pour 
ob enxr la force FR avec une souplesse residuelle 
suff.sante pour permettre les mouvements physiologiques 
vertebraux. 

Les ressorts de compression et de traction 
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sont dimensionnes de fagon conventionnelle essentiellement 
a partir de la valeur des forces de maintien verticales 
fournies par ies capteurs 93 de la tige de commande 
verticale 104. 

Les ressorts a spires travaillant en 
torsion sont mis en tension dans le sens oppose a 
l'enroulement des spires, c'est-a-dire en reduisant le 
diametre du ressort. Les ressorts superieurs 21a, 21b sont 
enroules tous les deux dans le meme sens, et en sens 
inverse des ressorts inferieurs 22a, 22b. Les spires des 
ressorts sont mises en tension pour realiser la derotation 
des vertebres dans le sens souhaite. 

L'orthese selon 1' invention pourra faire 
1'objet de nombreuses variantes, notamment en fonction de 
la deformation ou de 1 ■ instability a corriger, du patient, 
et des conditions operatoires rencontrees. En particulier, 
l'orthese peut comporter uniquement des tiges de maintien 
et de rappel elastique, ou uniquement des ressorts de 
maintien et de rappel exastique. Les ressorts peuvent etre 
aussi des ressorts a lame(s) ou autres. Des enveloppes de 
protection des ressorts centre 1 • envahissement fibrotique 
peuvent etre prevues. 

Par ailleurs, une orthese selon 1' invention 
peut etre utilisee pour instrumenter toute portion de 
colonne vertebrale, et n'est pas limitee aux corrections 
aes cypho-scolioses dorsales et des instability 
degeneratives lombaires illustrees sur les exemples. En 
particulier, l'orthese selon V invention est applicable 
avec des modifications mineures sur une portion de colonne 
30 cervicale. 
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RBVEND ICATIONS 
V - Orthese vertebrale implantee 

preservant au moins pour partie la mobilite physiologique 
naturelle des vertebres en permettant, sans osteosynthese, 
5 greffe ni arthrodese, d'effectuer et de maintenir une 
correction de la position relative des vertebres et/ou des 
efforts exerces sur les vertebres, pour le traitement d'un- 
deformation du rachis, congenitale ou acquise, notamment 
idiopathigue ou autre, telle qu'une cypho-scoliose, ou 
10 dune instability du rachis • post-traumatique, tumorale, 
infectxeuse, degenerative, ou autre, comprenant des 
elements d'ancrage (1, 2, 3) fixes sur les vertebres et des 
moyens (4a, 4b, 21a, 21b, 22a, 22b, 23a, 23b, 24a, 24b) de 
maxntien associes aux elements d'ancrage (1, 2, 3) pour 
maintenir les vertebres les unes par rapport aux autres en 
position corrigee, caracterisee en ce que les moyens (4a 
4b, 21a, 21b, 22a, 22b, 23a, 23b, 24a, 24b) de maxntien 
comportent ou sont constitues de moyens de rappel elastique 
ercercant des forces de rappel elastique dont 1 'orientation 
et la valeur sont determines pour maintenir les vertebres 
en position corrigee a 1'encontre des forces naturelles de 
deformation ou pour reduire les efforts exerces sur les 
vertebres en conservant leur mobilite. 

2/ - Orthese selon la revendication 1, 
caracterisee en ce qu'elle comporte au moins une tige (4a 
4b) de maintien qui est associee mobile aux elements 
d ancrage (1, 2, 3) d ' au moins une vertebre par des moyens 
(5a, 5b, 6a, 6b, 45a, 45b, 46a, 46b, 47a, 47b) de couplage 
qux interdisent tout mouvement relatif en translation 
horxzontale par rapport a la vertebre mais autorisent, 
apres la pose, un mouvement relatif selon au moins un autre 
degre de liberte. 

3/ - Orthese selon la revendication 2 
caracterisee en ce que chaque tige (4a, 4b) de maintien est 
associee rigidement aux elements d'ancrage (3 ou 2) d'une 
vertebre par des moyens (7a, 7b, ou 46a, 46b) de couplage 
xnterdisant tout mouvement relatif, et en ce que chaque 
tige (4a, 4b) de maintien est associee mobile a tous les 
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elements d ' ancrage (1, 2 ou 1, 3) des autres vertebres par 
des moyens (5a, 5b, 6a, 6b ou 45a, 45b, 47a, 47b) de 
couplage qui autorisent, apres la pose, un mouvement 
lelatif seion au moins un degre de liberte. 
5 47 " 0rthes e selon l'une des revendications 

et 3, caracterisee en ce que chaque tige (4a, 4b) de 
maintien est associee mobile : 

a) aux elements d' ancrage (1, 2, 3) d'au 
moans une vertebre par des moyens (5a, 5b, 6a, 6b 45a 

10 45b, 46a, 46b, 47a, 47b) de couplage autorisant, apres la 
pose, un coulissement en translation longitudinale relative 
selon un axe vertical, 

b) aux elements d' ancrage (1, 2. 3) d'au 
moins une vertebre par des moyens (5a, 5b, 6a,' 6b, 45a, 

15 45b, 46a, 46b, 47a, 47b) de couplage autorisant, apres la 
pose, une rotation relative autour d'un axe perpendiculaire 
a un plan frontal, 

O aux elements d' ancrage (1, 2, 3) d'au 
moins une vertebre par des moyens (5a, 5b, 6a, 6b, 45a, 
45b, 46a, 46b, 47a, 47b) de couplage autorisant, apres la 
pose, une rotation relative autour d'un axe vertical. 
, . 5/ " ° rthes e selon l'une des revendications 

a 4, caracterisee en ce que chaque tige (4a, 4b) de 
maintien est associe mobile : 

> d) aux elements d' ancrage (1, 2) d'au moins 
une vertebre par des moyens (5a, 5b, 6a, 6b) de couplage 
autorasant, a P res la pose, une rotation relative autour 
d un axe perpendiculaire a un plan sagittal. 

6/ ~ 0rthe se selon l'une des revendications 
la 5, caracterisee en ce que les moyens (4a, 4b, 21a, 21b, 
22a, 22b, 23a, 23b, 24a, 24b) de rappel elastique sont 
associes aux elements d' ancrage (1, 2 , 3) des vertebres 
avec une forme distincte de leur forme au repos, de fa 9 on a 
exercer des forces elastiques de rappel lorsque les 
35 vertebres sont en position corrigee. 

, . 11 ~ 0rtnese selon l'une des revendications 

a 6, caracterisee en ce que les moyens de maintien 
component au moins une tige (4a, 4b) de maintien courbe 
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souple et elastigue en flexion associee a des elements 
d f ancrage (1, 2, 3) d'au moins deux vertebres distinctes, 
et en ce que chaque tige (4a, 4b) est apte, apres sa pose, 
a exercer des forces elastigues de maintien des vertebres 
5 en position corrigee tout en autorisant des mouvements 
physiologiques a partir de la position corrigee des 
vertebres . 

8/ - Orthese selon I'une des revendications 
1 a 7, caracterisee en ce que les moyens de maintien 

10 comportent au moins une tige (4a, 4b) courbe souple et 
elastique associee a des elements d'ancrage (1, 2, 3) d f au 
moins deux vertebres distinctes, et en ce que chaque tige 
(4a, 4b) est apte, apres sa pose, a exercer des forces 
elastiques de maintien des vertebres en position corrigee 

15 tout en autorisant des mouvements physiologiques a partir 
de la position corrigee, et en ce que les moyens (5a, 5b, 
6a, 6b) de couplage de chaque tige (4a, 4b) aux elements 
d'ancrage (1, 2) d'au moins une vertebre comportent un 
alesage (11, 51) cylindrique traverse par la tige (4a, 4b) 

20 et dans lequel elle peut coulisser en translation. 

9/ - Orthese selon la revendication 8, 
caracterisee en ce que 1' alesage (11, 51) est menage dans 
un organe (8, 48) monte rotatif par rapport aux elements 
d'ancrage (1, 2) autour d'un axe perpendiculaire au plan 

25 frontal de la vertebre correspondante . 

10/ - Orthese selon la revendication 9, 
caracterisee en ce que 1* organe (8) est monte rotatif par 
rapport aux elements d'ancrage autour d'un axe 
perpendiculaire au plan sagittal de la vertebre 

30 correspondante . 

11/ - Orthese selon la revendication 9, 
caracterisee en ce l 1 organe (8) est une sphere percee de 
1' alesage cylindrique (11) et qui est enfermee dans un 
logement (9) spherique des elements d'ancrage (1, 2). 
35 12/ - Orthese selon l'une des 

revendications 8 a 11, caracterisee en ce les moyens (5a, 
5b, 6a, 6b, 45a, 45b, 46a, 46b, 47a, 47b) de couplage de la 
tige (4a, 4b) aux elements d'ancrage (1, 2, 3) d'au moins 
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une vertebre autorisent une rotation propre de la tige 
autour de son axe par rapport aux elements d'ancrage (1,2, 

13/ - Orthese selon i' une des 

revendications 1 a 12, caracterisee en ce que les moyens de 
rappel elastique comportent au moins un ressort (21a 21b 
22a. 22b, 23a, 23b, 24a, 24b) agissant sur l es elements 
d ancrage (1, 2, 3) d'au moins une vertebre. 

14/ - 0r these selon i' U ne des 

revendications 1 a 13, caracterisee en ce qu'elle comporte, 
du cote concave d'une deformation a corriger, une tige (4a) 
de maintien et au moins un ressort (21a, 22a, 23a, 24a) de 
compression entourant la tige (4a) de maintien. 

15/ - Orthese selon 1 • une des 

revendications 1 a 14, caracterisee en ce qu'elle comporte, 
du cote convexe d'une deformation a corriger, une tige (4b) 
de maintien et au moins un ressort (21b, 22b, 23b, 24b) de 
traction entourant la tige (4b) de maintien. 

16/ - Orthese selon r U ne des 

revendications 1 a 15 , caracterisee en ce qu'elle comporte 
au moins une tige (4a, 4b) de maintien et au moins un 
ressort de torsion (21a, 21b, 22a, 22b, 23a, 23b, 24a, 24b) 
a spares entourant la tige (4a, 4b), les extremites (27) de 

ce ressort etant bloquees en r ^ a f^ n 

1 q ees en rotation par rapport aux 

elements d ancraoe (1 2 

9 11 ' £ ' 3 > d au moins une vertebre de 
fac?on a imprimer un couple de torsion. 

17/ - Orthese selon r U ne des 

revendications 1 a 16, caracterisee en ce qu'elle comporte 
des moyens (29, 35, 36) de reglage de la valeur des forces 
de rappel elastique exercees par des moyens de rappel 
elastique. 

18/ - Orthese selon la revendication 17, 
caracterisee en ce que les moyens (29, 35, 36) de reglage 
sont des moyens permettant de faire varier en position 
comgee des vertebres, 1 ' allongement elastique des moyens 
de rappel elastique par rapport a leur forme au repos . 

19/ - Orthese selon r une des 

revendications 17 et 18 rarsrt-iri e-^~ 

•o, caracterisee en ce que les moyens 
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III' III f ) ^ " 9la9e COm P° rtent ">°ins un dispositif 
(35, 36) de rcglage de la position d'une butee d'appui de 
-yens de rappel elastigue par report a des 
d'ancrage d'une vertebre. exempts 

20/ " 0rth * se selon 1'une des 
revendications 17 a 19 n* r ^t-Zr- - 

(29 is „ * caractensee en ce gue les moyens 

transcut, r69laSe C ° mp ° rtent des -yens de conunande 

transcutanee ou percutanee apres implantation de 1'orthese. 

2V - Orthese selon l'une de* 

revelation, n a 2 „. ca r acte riS ee e„ ce ,ue Xes »ove„ 
de re gla9e tent , u ^ ^ ' 

* "PPe! elastic foLe an 
alliage n.etalli que a memoire de forme. 
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REVENDICATIONS MODIFIEES 

[regues par le Bureau international le 06 D§cembre 1994 (06.12.94); 
revendications 1-21 remplac§es par les revendications 1-21 modifies (5 pages)] 

1/ - Orthese vertebrale implantee 

preservant au moins pour partie la mobilite physiologique 
naturelle des vertebres en permettant, sans osteosyntheses 
5 greffe ni arthrodese, d'effectuer et de maintenir une 
correction de la position relative des vertebres et/ou des 
efforts exerces sur les vertebres, pour le traitement d 1 une 
deformation du rachis, congenitale ou acquise, notamment 
idiopathique ou autre, telle qu'une cypho-scoliose, ou 
10 d'une instability du rachis post-traumatique, tumorale, 
infectieuse, degenerative, ou autre, comprenant des 
elements d'ancrage (1, 2, 3) fixes sur les vertebres et des 
moyens (4a, 4b, 21a, 21b, 22a, 22b, 23a, 23b, 24a, 24b) de 
maintien associes aux elements d'ancrage (1, 2, 3), pour 
15 maintenir les vertebres les unes par rapport aux autres, 
caracterisee en ce que les moyens (4a, 4b, 21a, 21b, 22a, 
22b, 23a, 23b, 24a, 24b) de maintien comportent ou sont 
constitues de moyens de rappel elastique exergant des. 
forces de rappel elastique dont 1 1 orientation et la valeur 
20 sont determinees pour maintenir les vertebres en position 
corrigee a l'encontre des forces naturelles de deformation 
ou pour reduire les efforts exerces sur les vertebres en 
conservant leur mobilite. 

2/ - Orthese selon la revendication 1 , 
25 caracterisee en ce que les moyens de maintien comportent au 
moins une tige (4a, 4b) de maintien courbe souple et 
elastique en flexion associee a des elements d'ancrage (1, 
2, 3) d f au moins deux vertebres distinctes par des moyens 
(5a, 5b, 6a, 6b, 45a, 45b, 46a, 46b, 47a, 47b) de couplage 
30 qui interdisent tout mouvement relatif en translation 
horizontale par rapport aux vertebres correspondantes , en 
ce que chaque tige (4a, 4b) de maintien est associee 
mobile : 

a) aux elements d'ancrage (1, 2, 3) d f au 
35 moins une vertebre par des moyens (5a, 5b, 6a, 6b, 45a, 
45b, 46a, 46b, 47a, 47b) de couplage autorisant, apres la 
pose, un coulissement en translation longitudinale relative 
selon un axe vertical, 
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b) aux elements d ! ancrage (1 , 2, 3) d'au 
moins une vertebre par des moyens (5a, 5b, 6a, 6b, 45a, 
45b, 46a, 46b, 47a, 47b) de couplage autorisant, apres la 
pose, au moins une rotation relative d'axe horizontal, 
5 c) aux elements d'ancrage (1, 2, 3) d'au 

moins une vertebre par des moyens (5a, 5b, 6a, 6b, 45a, 
45b, 46a, 46b, 47a, 47b) de couplage autorisant, apres la 
pose, une rotation relative autour d'un axe vertical, et en 
ce que chaque tige (4a, 4b) est apte, apres sa pose, a 
10 exercer des forces elastiques tendant a maintenir les 
vertebres en position corrigee tout en autorisant des 
mouvements physiologiques a partir de la position corrigee 
des vertebres. 

3/ - Orthese selon la revendications 2, 
15 caracterisee en ce que chaque tige (4a, 4b) de maintien est 
associee mobile aux elements d'ancrage (1, 2, 3) d'au moins 
une vertebre par des moyens (5a, 5b, 6a, 6b, 45a, 45b, 46a, 
46b, 47a, 47b) de couplage autorisant, apres la pose, une 
rotation relative autour d'un axe perpendiculaire a un plan 
.20 frontal. 

4/ - Orthese selon I'une des revendications 
2 et 3, caracterisee en ce que chaque tige (4a, 4b) de 
maintien est associee mobile aux elements d'ancrage (1, 2) 
d'au moins une vertebre par des moyens (5a, 5b, 6a, 6b) de 

25 couplage autorisant, apres la pose, une rotation relative 
autour d'un axe perpendiculaire a un plan sagittal. 

5/ - Orthese selon 1 ' une des revendications 
2 a 4, caracterisee en ce que chaque tige (4a, 4b) de 
maintien est associee rigidement aux elements d'ancrage (3 

30 ou 2) d'une vertebre par des moyens (7a, 7b, ou 46a, 46b) 
de couplage interdisant tout mouvement relatif, et est 
associee mobile a tous les elements d'ancrage (1, 2 ou 1 , 
3) des autres vertebres par des moyens (5a, 5b, 6a, 6b ou 
45a, 45b, 47a, 47b) de couplage qui autorisent, apres la 

35 pose, un mouvement relatif. 

6/ - Orthese selon la revendication 3, 
caracterisee en ce qu'elle comporte au moins une tige (4a, 
4b) de maintien bloquee par rapport aux elements d'ancrage 
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(3 ou 2) d'une seule et meme vertebre et associee mobile 
selon les differents degres de liberte prevus par rapport a 
tous les elements d'ancrage (1, 2) des autres vertebres . 

7/ - Orthese selon 1 ' une des revendications 

1 a 6, caracterisee en ce que les moyens (4a, 4b, 21a, 21b, 
22a, 22b, 23a, 23b, 24a, 24b) de rappel elastigue sont 
associes aux elements d'ancrage (1, 2, 3) des vertebres 
avec une forme distincte de leur forme au repos, de fagon a 
exercer des forces elastiques de rappel lorsgue les 
vertebres sont en position corrigee. 

8/ - Orthese selon I'une des revendications 

2 a 7, caracterisee en ce que les moyens (5a, 5b, 6a, 6b) 
de couplage de chaque tige (4a, 4b) de maintien aux 
elements d'ancrage (1, 2) d'au moins une vertebre 
comportent un alesage (11, 51) cylindrique traverse par la 
tige (4a, 4b) et dans lequel elle peut coulisser en 
translation . 

9/ - Orthese selon la revendication 8, 
caracterisee en ce que l f alesage (11, 51) est menage dans 
un organe (8, 48) monte rotatif par rapport aux elements 
d'ancrage (1, 2) autour d'un axe perpendiculaire au plan 
frontal de la vertebre correspondante. 

10/ - Orthese selon la revendication 9, 
caracterisee en ce que 1' organe (8) est monte rotatif par 
rapport aux elements d'ancrage autour d'un axe 
perpendiculaire au plan sagittal de la vertebre 
correspondante. 

11/ - Orthese selon la revendication 9, 
caracterisee en ce 1' organe (8) est une sphere percee de 
1' alesage cylindrique (11) et qui est enfermee dans un 
logement (9) spherique des elements d'ancrage (1, 2). 

12/ - Orthese selon l'une des 

revendications 8 a 11, caracterisee en ce les moyens (5a, 
5b, 6a, 6b, 45a, 45b, 46a, 46b, 47a, 47b) de couplage de la 
tige (4a, 4b) aux elements d'ancrage (1, 2, 3) d'au moins 
une vertebre autorisent une rotation propre de la tige 
autour de son axe par rapport aux elements d'ancrage (1, 2, 
3). 
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13/ - Orthese selon 1'une des 

revendications 1 a 12, caracterisee en ce que les moyens de 
rappel elastique comportent au moins un ressort (21a, 21b, 
22a, 22b, 23a, 23b, 24a, 24b) agissant sur les elements 
5 d'ancrage (1, 2, 3) d'au moins une vertebre. 

14/ - Orthese selon l ! une des 

revendications 1 a 13, caracterisee en ce qu'elle comporte, 
du cote concave d'une deformation a corriger, une tige (4a) 
de maintien et au moins un ressort (21a, 22a, 23a, 24a) de 
0 compression entourant la tige (4a) de maintien. 

15/ - Orthese selon l'une des 

revendications 1 a 14, caracterisee en ce qu'elle comporte, 
du cote convexe d'une deformation a corriger, une tige (4b) 
de maintien et au moins un ressort (21b, 22b, 23b, 24b) de 
5 traction entourant la tige (4b) de maintien. 

16/ - Orthese selon l'une des 

revendications 1 a 15, caracterisee en ce qu'elle comporte 
au moins une tige (4a, 4b) de maintien et au moins un 
ressort de torsion (21a, 21b, 22a, 22b, 23a, 23b, 24a, 24b) 
a spires entourant la tige (4a, 4b), les extremites (27) de 
ce ressort etant bloguees en rotation par rapport aux 
elements d'ancrage (1, 2, 3) d'au moins une vertebre de 
fagon a imprimer un couple de torsion. 

17/ - Orthese selon l'une des 

revendications 1 a 16, caracterisee en ce qu'elle comporte 
des moyens (29, 35, 36) de reglage de la valeur des forces 
de rappel elastique exercees par des moyens de rappel 
elastique. 

18/ - Orthese selon la revendication 17, 
caracterisee en ce que les moyens (29, 35, 36) de reglage 
sont des moyens permettant de faire varier en position 
corrigee des vertebres, 1 ' allongement elastique des moyens 
de rappel elastique par rapport a leur forme au repos. 

19/ - Orthese selon l'une des 

revendications 17 et 18, caracterisee en ce que les moyens 
(29, 35, 36) de reglage comportent au moins un dispositif 
(35, 36) de reglage de la position d'une butee d'appui de 
moyens de rappel elastique par rapport a des elements 
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d'ancrage d ' une vertebre. 

20/ - Orthese selon I'une des 

revendications 17 a 19, caracterisee en ce que les moyens 
(29/ 35, 36) de reglage comportent des moyens de commande 
5 transcutanee ou percutanee apres implantation de 1' orthese. 

21/ - Orthese selon I'une des 

revendications 17 a 20, caracterisee en ce que les moyens 
de reglage comportent au moins une partie des moyens de 
maintien et/ou des moyens de rappel elastique formee en 
10 alliage metallique a memoire de forme. 
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DECLARATION SELON L'ARTICLE 19 



Le Demandeur souhaite modifier les revendications en reponse au Rapport de 
Recherche internationale concernant la demande de brevet Internationale 
n° PCT/FR 94.00886 deposee le 15 juillet 1994. 

En consequence, un nouveau jeu de revendications est joint a la presente en 
annexe. 

La nouvelle revendication 1 est substantiellement inchangee. La nouvelle 
revendication 2 reprend des caracteristiques combinees des revendications 
originelles 2, 4 et 7. Les autres revendications dependantes ont ete reorganisees. 
Une nouvelle revendication 5 qui se fonde sur la description (voir notamment 
page 18, lignes 34-37) a ete introduite. 

L'invention concerne une orthese vertebrale dynamique implantee qui preserve la 
mobilite physiologique naturelle des vertebres en permettant, sans osteosynthese, 
greffe ni arthrodese, d'effectuer et de maintenir une correction de la position 
relative des vertebres et/ou des efforts exerces sur les vertebres. 

L'orthese vertebrale interne dynamique selon l'invention realise, en position 
corrigee de la colonne vertebrale, un etat d'equilibre elastique entre les forces 
deformantes de la scoliose et les forces correctrices de l'orthese. 

Lors de la pose de l'orthese, on realise dans un premier temps, avec un materiel 
ancillaire dynamometrique la correction de la deformation vertebrale. puis on 
mesure les forces necessaires pour maintenir cette correction. 



Dans un deuxieme temps, on choisit et on insere, en position modifiee par rapport 
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a leur forme de repos, les elements de 1'orthese capables de maintenir 1'equilibre 
elastique de cette correction vertebrale. Cest le retour partiel a leur forme de repos 
qui va realiser les forces de rappel elastique stabilisatrices de cette correction. 

De plus, les elements elastiques de 1'orthese sont choisis de maniere a n'exercer 
qu'une partie de leur force elastique de rappel pour realiser, en position de 
correction, un etat d'equilibre elastique avec la colonne vertebrale. lis conservent 
ainsi une flexibility residuelle leur permettant, pour s' adapter aux mouvements 
physiologiques de la colonne vertebrale, soit une deformation supplemental soit 
une reduction de leur deformation (par rapport a leur forme de repos). 

Au contraire, les instrumentations rachidiennes connues anterieurement posees sur 
le rachis deforme imposent une rigidite indeformable a la correction obtenue. Elles 
doivent presenter lors de la pose une forme qui n f est pas dictee par la valeur et 
T orientation des forces de rappel a exercer et qui sera conservee sans modification 
apres la correction. 
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Fig 2 
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